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KOPARKA HYDRAULICZNA

Kod modelu : ZX130-7 Kod modelu : ZX135US-7

Moc znamionowa silnika : 74 kW (ISO14396)/ Moc znamionowa silnika : 74 kW (ISO14396)/
73 kW (ISO 9249) 73 kW (ISO 9249)

Ciezar roboczy : 13 600 — 15 800 kg Ciezar roboczy : 14 100 — 16 300 kg

Pojemnos¢ ISO nasypowa tyzki : 0,19-0,66 m3 Pojemnos¢ ISO nasypowa tyzki : 0,19-0,66 m3




Masz
kontrole

Jestes w samym sercu projektu najnowsze;
gamy koparek firmy Hitachi. Stale
ulepszajgc maszyny poprzedniej generacii,
skoncentrowalismy sie na zapewnieniu
operatorom lepszych wrazen w kabinie.

Rozwazylismy wyzwania, przed ktorymi
stajesz jako witasciciel odnoszgcej sukcesy
firmy. Skupilismy sie rowniez na sposobach,
jak mozemy wspiera¢ Cie podczas catego
cyklu zycia maszyny.

Umieszczajge Cie w samym sercu oferty
Zaxis-7, zapraszamy Cie do przejecia
kontroli — nad miejscem pracy i swojg
flota. A pracujgc wspdlnie, pomozemy
Ci stworzy¢ wtasng wizje.

®
MIESZANY
Papler z
odpowledzlalnych Zrédet
wiscos  FSC® C051146
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Powiekszone wnetrze kabiny

zapewnia wygodniejsze
Srodowisko pracy.

Pelna
kontrola

Nowa gama srednich koparek Zaxis-7 daje Ci

petng kontrole, dzieki czemu zyskujesz pewnosc¢

w zakresie wydajnosci maszyny wspieranej

przez doswiadczenie technologiczne i ustugi

Swiadczone przez firme Hitachi. y

f \ Czujniki stale monitorujg ofe] T :
i przyczyniajg sie do'konserwacji | =
V/ prewencyjnej, pomagajac skroci¢ — =
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Aplikacja ConSite—
Pocket umozliwia
zdalne monitorowanie

floty i zarzadzanie nig.

Ulepszony dostep do
podzespotdéw sprawia,
ze konserwacja jest
szybka i prosta.

Dodatkowe opcje, takie jak
narzedzia Hitachi do prac
ziemnych pozwalajg podnies¢
wydajnosc¢ koparki.

41  ZX130-7 / ZX135US-7



Zintegrowana konsola

i amortyzowany fotel
umozliwiaja lepsza kontrole
i przyczyniaja sie do
obnizenia zmeczenia.

System kamer Aerial Angle

i nowy monitor LCD zapewniaja
doskonata widocznos¢ miejsca
pracy.

&)
Nowy silnik zgodny z normami etapu V
redukuje koszty eksploataciji.

Skrécony promien
przeciwwagi koparki
ZX135US-7 sprawdza sie
idealnie w ograniczonej
przestrzeni robocze;.

Wyzsza wydajnos¢ nowego uktadu
hydraulicznego HIOS V redukuje
zuzycie paliwa i pozwala podniesé
wydajnosc.

Wskaznik ECO na monitorze
wskazuje sposoby obnizenia
zuzycia paliwa i redukcji kosztow.







Strefa kontroli

Zmodernizowana kabina koparek Zaxis-7
zapewnia tatwy dostep do funkcji komfortu

i bezpieczenstwa, umozliwiajgc wygodna prace
bez wysitku, co oznacza mniejsze zmeczenie.

Wigkszy obszar pracy prowadzonej réwnolegle

pracy.

dostepne na monitorze.

Kolorowy, niskorefleksyjny, 8-calowy monitor jest
czytelny i fatwy w obstudze.

Gniazdo USB i uchwyt na smartfona pozwalajg
pozostawac¢ w kontakcie.

Uchwyt na napoje mozna fatwo odtgczy¢ w celu
czyszczenia.

Dodatkowe sterowanie joystickiem w celu
bezproblemowej obstugi.

N @@ & @ & ©

do elementoéw sterujgcych.

Bluetooth® do prowadzenia rozméw bez uzycia rak
i radio DAB+ do stuchania muzyki podczas pracy.

()

wycieraczki zwieksza widocznos$¢ w trudnych warunkach

Elementy sterujace klimatyzacja i dzwiekiem sa fatwo

Ergonomiczna konstrukcja zapewnia wygodny dostep

® ® 6 & & @

® @

Wielofunkcyjny panel sterowania utatwia obstuge.

Ulepszona izolacja dzwigekowa sprawia, ze jest to
jedna z najcichszych kabin na rynku.

Wygodny w uzyciu schowek sprawia, ze miejsce
pracy jest uporzadkowane i wolne od bataganu.

Wieszaki na ubrania umozliwiajg przechowywanie
rzeczy osobistych.

Regulowana jednym dotknieciem dzwignia konsoli
pozwala pracowacé wygodnie w optymalnej pozyciji.

Zintegrowana konsola i amortyzowany fotel umozliwiaja
lepsza kontrole i przyczyniaja sie do obnizenia zmeczenia.

Wieksza przestrzen na nogi tworzy bardziej przestronng
kabine.

Optymalny uktad pedatéw pomaga zredukowac
zmeczenie.

Obstuga jest tatwa dzigki ergonomicznie zaprojektowanym
elementom sterujacym i przetacznikom.

Potaczenie Bluetooth® do prowadzenia rozméw bez uzycia rak.

ZX130-7 / ZX135US-7



Kontrola nad swoja firma /<

Podnies
zyski

Sukces Twojej firmy zalezy od niezawodnosci i wydajnosci Twoich
maszyn budowlanych. Dzieki najnowszym $rednim koparkom
Hitachi Zaxis-7 mozesz liczy¢ na najwyzsza jakose, doskonaty
komfort pracy i nizsze koszty biezace, a wszystko to ma pozytywny
wptyw na Twoje zyski.

Mozesz spodziewac sie wzrostu zyskow dzieki niesamowitym
oszczednosciom paliwa zapewnianych przez te maszyny zgodne
z normami etapu V. Koparki ZX130-7 i ZX135US-7 o0 nowym,
oszatamiajgcym wygladzie pozwalajg obnizy¢ zuzycie paliwa 0 9%
w poréwnaniu z wczesniejszymi modelami. Najlepszy w branzy
uktad hydrauliczny Hitachi HIOS V przyczynia sie do obnizenia
zuzycia paliwa.

Koszty eksploatacji sg nizsze dzieki nowemu silnikowi zgodnemu
z normami etapu V, ktdry nie wymaga systemu SCR. Eliminuje to
koniecznos¢ stosowania mocznika, wymiany filtréw i zwigzanej

z tym konserwacji, oszczedzajgc Twoj czas i pienigdze.

Operatorzy moga takze kontrolowac zuzycie paliwa — i obnizac
koszty — za pomoca zupetnie nowego wskaznika ECO. Jest on
wyraznie widoczny na wielofunkcyjnym, kolorowym monitorze
LCD o przekatnej osmiu cali.

Zyski mozna réwniez zwigkszy¢ poprzez wykorzystanie doskonatej
wszechstronnosci koparek Zaxis-7 w wiekszej gamie projektow.
Ulepszony system wsparcia osprzetu na monitorze umozliwia
szybka zmiane osprzetu.

Prosta regulacja zgodnie z preferencjami operatora i wymaganiami
miejsca pracy pozwala dostosowaé maszyne pod katem optymalne;
wydajnosci przy jednoczesnym zmniejszeniu zuzycia paliwa.
Wersje tych modeli do zastosowan specjalnych moga by¢ uzywane
w konkretnych zastosowaniach takich jak ksztattowanie terenu

i pogtebianie (koparki z super dtugim wysiegnikiem) lub prace
rozbidrkowe i gtebokie roboty podziemne (koparki z ramieniem Uktad hydrauliczny HIOS V umozliwia osiagniecie oszczednosci paliwa
teleskopowym i krétkim zasiegiem z przodu). do 9%.

81 ZX130-7 / ZX135US-7
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Mate obcigzenie
0-30% DZwignia
precyzyjna

Mate i Srednie

Wskaznik ECO pozwala zredukowac zuzycie paliwa.

System wsparcia osprzetu zapewnia wiekszg wszechstronnosc.



Model ZX135US-7 ma przestronniejsze wnetrze i szerszy otwor drzwi, Monitor LCD jest bardzo czytelny dzieki antyodblaskowemu ekranowi o
aby utatwi¢ dostep. wysokiej rozdzielczosci.




Ergonomiczny, wielofunkcyjny panel sterowania zapewnia tatwy
dostep.

Kontrola nad swoim
komfortem

Poczuj
roznice

Zmodernizowana, nowoczesna kabina koparki Hitachi Zaxis-7
zapewnia doskonate srodowisko pracy. Wyjatkowo przestronne
modele ZX130-7 i ZX135US-7 oferujg najlepsza w branzy kabine
najwyzszej klasy o niespotykanym poziomie komfortu i jakosci,
cechujgc sie przy tym jednym z najnizszych na rynku poziomem
hatasu i wibracjami obnizonymi o 16% w pordwnaniu z poprzednig
generacjg. Kabina modelu ZX135US-7 ma otwdr drzwi szerszy

0 15 cm i powigkszone wnetrze, ktdre zapewnia wiecej miejsca
na nogi i wyzszy komfort.

Poczuj réznice dzieki zsynchronizowanym ruchom fotela i konsoli,
zaprojektowanym tak abys$ odczuwat mniejsze zmeczenie pod
koniec dnia pracy. Wyciagnij sie wygodnie w najprzestronniejszej
w historii kabinie Hitachi z ulepszonym uktadem pedatéw oraz duza
iloscia miejsca nad glowa. katwo regulowana wysokosc¢ konsoli

Z trzema pozycjami do wyboru pozwala usigs¢ komfortowo.

Nowa, ergonomiczna konstrukcja konsoli przetacznikow

w potgczeniu z wygodnym dostepem do elementdw sterujgcych
zapewnia fatwg obstuge. Korzystajgc z wielofunkcyjnego kontrolera,
mozna szybko nawigowac po menu na 8-calowym monitorze
LCD. Antyodblaskowy ekran o wysokiej rozdzielczosci jest rowniez
czytelniejszy, a odswiezony uktad zapewnia dobrg widocznosé

i funkcjonalnosc¢, w tym sterowanie klimatyzacjg, radio DAB+

i Bluetooth®.

Wieksza ilo$¢ miejsca na rzeczy osobiste, takie jak kurtka,
smartfon i napgj, zapewnia natychmiastowy relaks i pozwala
szybko przygotowac sie do pracy. Do joystickow dodano
praktyczne funkcje, takie jak wycieraczka, bieg jatowy silnika
i wyciszanie dzwieku, dzieki czemu Twoj dzien pracy uptynie
bez wysitku i stanie sie przyjemnoscia.

11



Kontrola nad swoim

Srodowiskiem

Podnies
swoje bez-
pieczenstwo

Mozliwosé bezpiecznej pracy ma kluczowe znaczenie nie

tylko dla wtasnego samopoczucia, ale takze dla pomysingj
realizacji kazdego projektu. Aby chroni¢ Ciebie i maszyne przed
potencjalnymi zagrozeniami, nowe koparki Hitachi Zaxis-7
zapewniajg doskonata widocznosé otoczenia, dzieki czemu
mozesz widzie¢ miejsce pracy pod dowolnym katem.

Widocznosc¢ z kabiny uzupetnia wyjatkowy 270-stopniowy widok
z lotu ptaka, ktéry zapewnia system kamer Aerial Angle. Mozesz
wybrac jedng z szesciu opcji wyswietlania obrazu, aby zobaczy¢
najblizsze otoczenie maszyny, co pozwala kontrolowac¢ zaréwno
wiasne bezpieczenstwo, jak i 0sob znajdujgcych sie w poblizu.

Aby umozliwi¢ jeszcze wydajniejsza prace z wigksza pewnoscia
siebie, nawet w najtrudniejszych warunkach, koparki Zaxis-7 sg
wyposazone w nowe, imponujgce funkcje. Od lamp roboczych
LED i wycieraczki szyby przedniej o wigkszym obszarze pracy
po duze paski odblaskowe na przeciwwadze i opcjonalne rolety
przeciwstoneczne zyskasz niezbedng widocznos¢, gdy ma to
najwieksze znaczenie.

Dbatos¢ o szczegdty ma réwniez zasadnicze znaczenie dla
bezpiecznego srodowiska pracy — a idealnym przyktadem
jest zmiana potozenia dzwigni blokady osprzetu. Dzwignia jest
teraz w zasiegu reki, aby zapobiec wszelkim niezamierzonym
dziataniom.

Dzwignia blokady osprzetu zapewnia wieksze bezpieczenstwo Szersza wycieraczka zapewnia lepsza widocznosc.
w kabinie.

121 ZX130-7 / ZX135US-7



Wybierz rézne uktady obrazu w zaleznosci od srodowiska pracy. Lampy robocze LED zwigkszajg widocznosé w wymagajacych
warunkach.
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Powiekszone drzwi chtodnicy (ZX135US-7) zapewnia tatwy dostep Zaprojektowane pod katem wytrzymatosci i prostej konserwacji koparki
W celu czyszczenia i konserwacii. Zaxis-7 wydtuzajg czas pracy i redukuja catkowity koszt posiadania.

14|



Kontrola nad swoimi
zasobami

Wydtuz
czas pracy

Realizacja projektu na czas i zgodnie z budzetem zalezy od
zdolnosci sprzetu budowlanego do dziatania przez caty dzien,
kazdego dnia. To wtasnie dlatego wiasciciele sprzetu Hitachi
czerpali zyski z poprzednich generaciji wyjgtkowo niezawodnych
i wytrzymatych maszyn — a gama Zaxis-7 nie jest tu wyjatkiem.

Najnowsze s$rednie koparki Hitachi zostaty stworzone z mysia

o trwatosci, dzieki czemu mozesz zachowac petng kontrole
nad swoimi zasobami. Zostaty one poddane rygorystycznym,
ciggtym testom w specjalistycznych zaktadach w Japonii w celu
znaczacego wydtuzenia czasu pracy.

W wyniku tego w najnowszych maszynach zgodnych z normami
etapu V wykorzystano wiele nowych podzespotdw, aby jeszcze
bardziej zwiekszy¢ ich niezawodnos¢. Ulepszenia w podwoziu, w tym
wzmocniona rama krzyzowa, wzmocnione wsporniki kot napinajgcych
gasienic i ulepszone kota napinajgce, podniosty trwatosc.

Minimalizacja przestojow stata sie mozliwa dzieki priorytetowemu
potraktowaniu prostszej konserwaciji i czyszczenia, co pozwala
oszczedzad czas i pienigdze. Powiekszone drzwi chtodnicy

w modelu ZX135US-7 mieszcza wiekszy akumulator i zapewniaja
tatwy dostep do siatki chtodnicy i filtra powietrza.

ZX130-7 / ZX135US-7
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Kontrola nad swoja

flotg @

/
eesse——

Zarzadzaj
SWO0j3
maszyna

Hitachi oferuje szeroki zakres ustug posprzedazowych, aby
zapewnic petng kontrole nad flota i wykonywanymi przez nig
zadaniami. Te inicjatywy umozliwiajg dostep do najwazniejszych
danych i narzedzi stuzgcych do zarzadzania maszyna.

Systemy zdalnego monitorowania Owner’s Site i ConSite wysyfaja
codziennie dane operacyjne poprzez GPRS lub satelite z koparki
do witryny www.globaleservice.com. Dane te obejmuja: wskazniki
liczby godzin pracy w celu zwiekszenia wydajnosci, zuzycie paliwa
w celu zarzgdzania kosztami operacyjnymi i lokalizacje maszyny
do celow planowania. System ConSite podsumowuije informacje
w wysytanej co miesigc wiadomosci e-mail.

Aplikacja ConSite Pocket wysyta w czasie rzeczywistym alerty

w przypadku probleméw z maszyng. Otrzymasz rekomendacije
dotyczace zalecanych dziatan oraz szczegdtowe przewodniki
pomocy. Aplikacja umozliwia takze wyswietlanie lokalizacji Twojej
floty.

Wyjatkowe, innowacyjne rozwigzanie stale monitoruje jakos¢ oleju
silnikowego i oleju hydraulicznego — przez catg dobe, siedem dni
w tygodniu. Dane sg przesytane codziennie przez dwa czujniki
oleju do systemu Global e-Service. Czujniki wykrywaja, czy jakos¢
oleju ulegta pogorszeniu z powodu zanieczyszczenia lub niskiej
lepkosci. W takim przypadku alert zostaje wystany do Ciebie i do
autoryzowanego dealera firmy Hitachi.

Ta innowacyjna funkcja umozliwia doktadne oszacowanie, kiedy
konieczna jest wymiana oleju. Skraca to czas konserwacii

i nieplanowanych przestojow oraz zapewnia spokdj ducha dzigki
zaplanowanemu serwisowaniu i znaczgco wyzszej wartosci
odsprzedazy.

161 ZX130-7 / ZX135US-7

[T T

Wyijatkowy czujnik oleju redukuje czas konserwaciji i przestojow.

Duzy zakres danych w systemie Global e-Service podnosi wydajnosc.

Alerty w aplikacji ConSite Pocket zapewniaja informacje w czasie
rzeczywistym.



L i
Hitachi oferuje szeroki zakres ustug posprzedazowych w zakresie planowania konserwacji i zarzadzania kosztami eksploatac;ji.
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Zminimalizuj przestoje dzieki oryginalnym czesciom firmy Hitachi.

Rozszerzone gwarancje i umowy serwisowe HELP zapewniaja
optymalne wyniki.

Program Hitachi Premium Rental umozliwia ptacenie w miare Hitachi zapewnia najwyzszy poziom wsparcia technicznego.
zarabiania.

18|



Kontrola nad swoim

czasem pracy
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Jesli maszyna pracuje w trudnych warunkach lub chcesz zmini-
malizowacd koszty naprawy, mozesz skorzystac z wyjatkowej opcji
rozszerzonego programu gwarancyjnego HELP (Hitachi Extended
Life Program) oraz wszechstronnych uméw serwisowych. Pozwala
to zoptymalizowac wydajnos¢, zredukowac przestoje i zapewnic
wyzszg wartos¢ odsprzedazy.

Do naszego szerokiego asortymentu czesci o wysokiej jakosci
stosujemy to samo doswiadczenie technologiczne co w przypadku
naszych maszyn. Pozwala to zminimalizowac niezaplanowane
przestoje i zapewni¢ maksymalng dostepnoscé.

Dostepne sa oryginalne czesci Hitachi, czesci Performance,
filtry, podwozia i podzespoty po regeneraciji. Oferujemy takze
narzedzia do prac ziemnych tyzki, ktére zostaty wyprodukowane
z zachowaniem identycznych standarddw.

T W miare rozwoju dziatalnosci moze zaistnie¢ potrzeba rozbudowy
floty, aby sprosta¢ wymaganiom nowych kontraktow. Dlaczego nie
wyprébowac maszyn przed ich zakupem, korzystajac z programu
Hitachi Premium Rental? Ten program zapewnia natychmiastowy
dostep do srednich koparek Zaxis-7 na okres od jednego miesigca

do roku.
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Oprdcz niezawodnosci, jakosci i poziomu ustugi, jakich mozna
oczekiwa¢ od marki Hitachi, program Hitachi Premium Rental
oferuje elastyczne umowy i state koszty, ktére utatwiajg tworzenie
budzetu.

ZX130-7 / ZX135US-7 119



Kontrola nad swoja
wydajnoscia

Uzyskaj
wiecej ze
swoje]
maszyny

Wytrzymate mioty hydrauliczne, tyzki i narzedzia do prac ziemnych
Hitachi zostaty zaprojektowane pod katem idealnej wspotpracy

z Twojg maszyng, aby zwiekszy¢ zyski poprzez maksymalizacje
wydajnosci i czasu pracy. Wyprodukowane z zachowaniem
identycznych wysokich standarddéw sprzetu budowlanego Hitachi,
oferuja niezrownang niezawodnosc¢ i doskonatg wydajnosc.

Lyzki

Wszechstronnos¢ koparki mozna zwiekszyc, wybierajac odpowiednig
tyzke do danej pracy. Od tadowania lekkich materiatdéw po prace
przy ciezkich zadaniach, tyzki Hitachi mozna dostosowac w celu
spetnienia Twoich potrzeb. Dostepnych jest wiele réznych opcji do
wyboru — w tym tyzki GD, HD i XHD o réznych pojemnosciach

i szerokosciach — oraz szybkoztacza, takie jak CW, typu Miller

i ztacze Lehnhoff.

Narzedzia do pracy z ziemia

Narzedzia Hitachi do pracy z ziemig pozwalajg zwiekszy¢ moc
kopania oraz wydajnos¢ koparki. Te narzedzia mozna szybko

i bezpiecznie instalowac i wymienia¢, pasujg idealnie do osprzetu
i umozliwiajg dostosowanie do zadania. Uzycie narzedzi Hitachi
do pracy z ziemig umozliwi zredukowanie kosztow konserwaciji

i czasu przestojow, obnizenie zuzycia paliwa i zwigkszenie ogdolne;
wydajnosci maszyny.

Mioty

Mtoty hydrauliczne o wysokiej wydajnosci — zatwierdzone przez
firme Hitachi — sa idealnie dopasowane do srednich koparek.
Sa tatwe w konserwagji i obstudze, a materiaty o wysokiej jakosci

zapewniajg diuga zywotnos¢. Oznacza to nizsze koszty konserwadii,

kyzki, mioty i narzedzia do pracy z ziemig Hitachi sa produkowane
z zachowaniem tych samych standardéw co w przypadku maszyn
mniejsza liczbe czesci zamiennych i minimalny czas przestojow. budowlanych Hitachi.

20|



Hitachi oferuje szeroka game osprzetu dopasowanego do Twoich
zastosowan.

Narzedzia Hitachi do prac ziemnych maja samoostrzace sie zeby
i niezawodne adaptery, aby zapewni¢ precyzyjne dopasowanie.

ZX130-7 / ZX135US-7 |21
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tadowarki kotowe ZW

Stwoérz wiasng
wizje

Kontrola
nad swoim
swiatem

Po odebraniu maszyny Hitachi staniesz sie cztonkiem
globalnej rodziny najnowszej generacji. Dzigki 50-letniemu
doswiadczeniu w projektowaniu koparek hydraulicznych oraz
reputacji wiodacego producenta maszyn gorniczych w branzy,
sie¢ Hitachi daje dostep do szerokiej gamy wyjatkowych
urzadzen budowlanych.

Tak jak nowe koparki Zaxis-7, tadowarki kotowe, solidne
wozidta i maszyny do zadan specjalnych Hitachi wykorzystuja
zaawansowang technologie i pionierskie doswiadczenie.
Zostato to zainspirowane przez firme macierzystg Hitachi,
Ltd., ktdra zostata zatozona w oparciu o filozofie wnoszenia
pozytywnego wktadu w spoteczenstwo poprzez technologie.

Oprdcz najnowszych produktdéw wytwarzanych w najnowo-
czesniejszych obiektach i budowanych zgodnie z najwyzszymi
standardami jakosci, otrzymasz wsparcie naszych doswiad-
czonych inzynieréw i zaangazowanego personelu dealera.
Ponadto bedziesz czerpac korzysci z najlepszych na rynku
inicjatyw, takich jak Premium Rental i Premium Used, ktore
powstaly w celu zapewnienia lepszych doswiadczen dla
klientéw firmy Hitachi.

Niezaleznie od wizji, ktdrg chcesz stworzy¢, Hitachi ma produkty,
osoby, rozwigzania i ustugi potrzebne, aby przeksztalcic wizje
w rzeczywistos¢ — i umozliwi¢ Ci kontrolowanie swojego swiata.

Minikoparki
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DANE TECHNICZNE

SILNIK
Model ..o, TOYOTA INDUSTRIES CORPORATION 1KDE
TYP et 4-suwowy, chtodzony woda, z bezposrednim
wtryskiem typu common rail
Dotadowanie ................ Turbodotadowany, z chtodnica posrednia
i chtodzonym uktadem EGR
Dodatkowa obrdbka ..... Katalizator utleniajacy i system CSF
Liczba cylindrow ........... 4
Moc znamionowa
ISO 14396: 2002 ....... 74 KW (99,2 KM) przy 2 000 min-*
ISO 9249: 2007 ......... 73 kKW (97,9 KM) przy 2 000 min-*
Maksymalny moment
ObrOtOWY ....veveveevrree 390 Nm przy 1 700 min-!
Pojemnos¢ skokowa
cylindra ...o.oveeeeiie 2,982 L
Srednica cylindra
[15=120e) 96 mm x 103 mm
Akumulatory .........c..c.... 2x12V /74 Ah

UKEAD HYDRAULICZNY

Pompy hydrauliczne

Pompy gtéwne ............. 2 pompy wielottoczkowe o zmiennej wydajnosci
Maksymalny przeptyw
OlGJU v 2 x 117 L/min
Pompa sterujaca .......... 1 pompa zebata
Maksymalny przeptyw
OlEJU v 33,6 L/min

Silniki hydrauliczne
Jazda ..o, 2 silniki wielottoczkowe o zmiennej wydajnosci
Obrotnica ...cc.covvvveiinenns 1 silnik z ttokiem osiowym

Ustawienia zaworu bezpieczenstwa

Obwod

oprzyrzadowania .......... 34,3 MPa
Obwdd obrotnicy ......... 32,3 MPa
Obwdd jazdy 34,3 MPa
Obwdd ukfadu

sterowania ................... 3,9 MPa
Maksymalna moc ......... 36,3 MPa

Sitowniki hydrauliczne

Jednostka: mm

PODWOZIE

Gasienice

Obrabiane termicznie sworznie fgczace z uszczelnieniem przeciw
zabrudzeniowym. Hydrauliczne (smarowe) napinacze gasienic ze
sprezynami amortyzujgcymi.

Liczba rolek i ptytek po kazdej stronie

ZX130-7 / ZX135US-7 ZX130LCN-7
Gorne rolki 1 2
Dolne rolki 7 7
Ptytki gasienic 44 46
Ostony gasienicy 1 1
Zespot napedowy

Kazda gasienica napgdzana silnikiem z ttokiem osiowym z dwoma zakresami
obrotdw.

Hamulec postojowy jest tarczowym hamulcem zaciaganym sprezynowo/
zwalnianym hydraulicznie.

Automatyczna skrzynia biegéw: wysokie-niskie przetozenie.

Predkosci jazdy ............ Wysokie przetozenie: od 0 do 5,5 km/h
Niskie przefozenie: od 0 do 3,3 km/h

Maksymalna sita ciagu .... 117 kN

Zdolnos¢ do pokony-
wania wzniesien ........... 70% (35 stopni) przy statej predkosci

SRODOWISKO

Emisja silnika
Norma EU etapu V

Poziom hatasu
ZX130-7 / ZX130LCN-7

Poziom hatasu w kabinie zgodnie z norma ISO 6396: 2008 ......... LpA 69 dB(A)
Zewnetrzny poziom hatasu zgodnie z normami

ISO 6395:) 2008 i dyrektywa UE 2000/14/WE..........ccovevinnnnne LwA 98 dB(A)
ZX135US-7

Poziom hatasu w kabinie zgodnie z norma ISO 6396:2008 .......... LpA 69 dB(A)
Zewnetrzny poziom hatasu zgodnie z normami

ISO 6395:2008 i dyrektywa UE 2000/14/WE..........cocovereenenne. LwA 99 dB(A)

Uktad klimatyzaciji

Ukfad klimatyzacji zawiera fluorowane gazy cieplarniane.

Typ czynnika chfodniczego: HFC-134a, GWP: 1 430, ilos¢: 0,85 kg,
Coze: 1,22 tony.

llogé Srednica cylindra | Srednica ttoka
Wysiegnik 2 105 70
Ramieg 1 115 80
byzka 1 100 70
Pozycjonowanie ! 1 140 95

" Dla wysiegnika dwuelementowego

Rama obrotowa

Rama o przekroju w ksztalfcie litery D zapewnia odpornos¢ na odksztatcenia.

Obrotnica

Silnik z tlokiem osiowym i planetarng przektadnig redukcyjna jest zalany
olejem. Wieniec obrotu jest jednorzedowy. Hamulec postojowy obrotnicy jest
tarczowym hamulcem zaciaganym sprezynowo/zwalnianym hydraulicznie.

Predkosc obrotu ..........

Moment obrotowy obrotnicy .......

24|

13,3 min-!
34 KNm

POJEMNOSCI ZBIORNIKOW PLYNOW EKSPLOATACYJNYCH

Jednostka: L

ZX130-7 / ZX130LCN-7 ZX135US-7
Zbiornik paliwa 285,0 200,0
Chtodziwo silnika 19,0 18,7
Olej silnikowy 19,1 191
Obrotnica 3,2 32
Ukfad jezdny
(po kazdej stronie) 4.2 4.2
Ukfad hydrauliczny 198,0 155,0
ZbIOI‘r‘II|'< oleju 82.0 61.0
hydraulicznego




CIEZAR | NACISK NA GRUNT

Ciezar roboczy i nacisk na grunt

2,10 13600 | 43 | 14200 | 44 | 14800 | 46 | 15200 | 48 | 13800 | 41 | 14300 | 42
500 2,52 13700 | 43 | 14200 | 44 | 14800 | 46 | 15300 | 48 | 13900 | 41 | 14400 | 43

3,01 13800 | 43 | 14300 | 45 | 14900 | 47 | 15300 | 48 | 13900 | 41 | 14400 | 43

2,10 13800 | 36 | 14400 | 37 | 15000 | 39 | 15400 | 40 | 14000 | 34 | 14500 | 36

Pg’ggmg;ggfvf 600 2,52 13900 | 36 | 14400 | 37 | 15000 | 39 | 15500 | 40 | 14100 | 35 | 14600 | 36
3,01 14000 | 36 | 14500 | 38 | 15100 | 89 | 15600 | 41 | 14200 | 35 | 14600 | 36

2,10 14000 | 31 | 14500 | 32 | 15200| 34 |15600| 35 | 14200| 30 | 14700 | a1

700 2,52 14100 | 31 | 14600 | 32 | 15300 | 34 |15700| 35 | 14300 | 30 | 14800 | 31

301 14200 | 31 | 14700 | 33 | 15300 | 34 | 15800 | 35 | 14400 | 30 | 14900 | 31

2,10 13500 | 42 | 14000 | 43 | 14600 | 45 | 15100 47 - - - -

Nakladka PAD 500 2,52 13600 | 42 | 14100 | 44 | 14700 | 46 | 15200 | 47 - - - -
3,01 13700 | 42 | 14200 | 44 | 14800 | 46 | 15200 | 47 - - - -

W tym 0,52 m® (ISO 7451:2007 nasypowa), ciezar tyzki (410 kg) i przeciwwaga (3 000 kg).

2,10 14 300 45 14 700 46 15 300 48 15 700 49
500 2,52 14 300 45 14 800 46 15 400 48 15 800 50

3,01 14 400 45 14 800 47 15 400 48 15 900 50

2,10 14 500 38 14 900 39 15 500 41 16 000 42

P:ggg:;gggisv‘;a 600 2,52 14 500 38 15 000 39 15 600 4 16 000 42
3,01 14 600 38 15100 39 15 600 41 16100 42

2,10 14 700 33 15 200 34 15 700 35 16 200 36

700 2,52 14 800 33 15 200 34 15 800 35 16 200 36

3,01 14 800 33 15 300 34 15 900 36 16 300 a7

2,10 14100 44 14 600 45 15 200 47 15 600 49

Nakladka PAD 500 2,52 14 200 44 14 600 46 15 200 47 15 700 49
3,01 14300 44 14700 46 15 300 48 15 700 49

W tym 0,52 m® (ISO 7451:2007 nasypowa), ciezar tyzki (410 kg) i przeciwwaga (3 550 kg).
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DANE TECHNICZNE

CIEZAR SAMEJ MASZYNY | WAGA ELEMENTOW

Ciezar samej maszyny i szerokos¢ catkowita

Bez osprzetu przedniego, paliwa, oleju hydraulicznego, ptynu chtodzacego itp. £acznie z przeciwwaga.

500 10900 2 490 12 000 2 490 11000 2 490
Potréjna nakiadka 600 11100 2590 12200 2 590 11300 2 590
przeClWS"ZgOWa
700 11 300 2690 12 400 2690 11500 2690
Nakladka PAD 500 10800 2490 11 900 2490 - _

500 11 600 2490 12700 2490

Potréjna nakiadka 600 11900 2590 12.900 2590
przeciwslizgowa

700 12100 2690 13100 2690

Nakladka PAD 500 11 500 2 490 12 500 2490

Waga elementéw
Jednostka: kg

Przeciwwaga 3 000 3550
Wysiegnik jednoelementowy

(z sitownikiem ramienia i sitownikiem 1260 1330
wysiegnika)

Wysiegnik dwuelementowy

(z sitownikiem ramienia i sitownikiem 1750 1720
wysiegnika)

Ramie 2,10 m (z sitownikiem tyzki) 530 530
Ramie 2,52 m (z sitownikiem tyzki) 610 610
Ramie 3,01 m (z sitownikiem tyzki) 680 680
Pojemnosc¢ ISO 7451:2007 nasypowa

tyzki: 0,52 ms 410 410

LYZKA | SILA KOPANIA RAMIENIA

Jednostka: kN

Sita kopania tyzki* ISO 6015:2006 104 104 104 104 104 104
Sita zamykania ramienia* ISO 6015:2006 7 69 61 77 69 61

* Przy mocy maksymalnej
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DANE TECHNICZNE

ZX130-7 / ZX130LCN-7

WYMIARY
K WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY
E
F|F” N
LEMIESZ (OPCJA) Jednostka: mm WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY

Jednostka: mm

ZX130-7 ZX130LCN-7
A Odlegtos¢ migdzy kotami gasienicy 2880 3050
B Dtugos¢ podwozia 3580 3750
*1C Przeswit pod przeciwwaga 840 840
D Promier obrotu tylnego konca 2190 2190
D’ Dtugosc¢ tylnego korica 2190 2190
E Szerokos¢ catkowita nadwozia 2 460 2460
F Wysokos$¢ catkowita kabiny 2790 2790
F Wysokosc¢ catkowita poreczy 2870 2870
F” Wysokos¢ catkowita poreczy (na kabinie) 2870 2870
TG Min. przeswit podwozia 410 410
H Rozstaw gasienic 1990 1990
| Szerokosc plytek gasienic G 500 G 500
J Szerokos¢ podwozia 2 490 2 490
K Szerokosc¢ catkowita 2 490 2490
*TL Wysokosé gasienic z potréjnymi naktadkami przeciwslizgowymi 790 790
WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY
M Dtugos¢ catkowita
Z ramieniem 2,10 m 7 700 7 700
Z ramieniem 2,52 m 7 700 7 700
Z ramieniem 3,01 m 7710 7710
N Wysokos¢ catkowita wysiegnika
Z ramieniem 2,10 m 2670 2670
Z ramieniem 2,52 m 2 800 2 800
*2 Zramieniem 3,01 m 2 680 2 680
WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY
M’ Dtugos¢ catkowita
Z ramieniem 2,10 m 7 650 7 650
Z ramieniem 2,52 m 7 650 7 650
Z ramieniem 3,01 m 7 650 7 650
N’ Wysokosc¢ catkowita wysiegnika
Z ramieniem 2,10 m 2490 2 490
Z ramieniem 2,52 m 2 650 2 650
*2 Zramieniem 3,01 m 2610 2610
O Wysokos¢ lemiesza 600 600
P Szerokosc¢ lemiesza 2490 2 490
Q Odlegtos¢ miedzy przednim koricem lemiesza a osig obrotu 2 540 2 540
R Maksymalne uniesienie lemiesza 480 480
S Maksymalne obnizenie lemiesza 530 530
T Kat podejscia lemiesza 23° 23°

*1 Bez ucha nakfadki gasienicy *2 Wymiary oznaczone gwiazdkg dotyczg pozycji sworznia transportowego
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DANE TECHNICZNE

ZX130-7 / ZX130LCN-7

ZAKRESY ROBOCZE

WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY

WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY

m m
11 ‘\ 11
E
N \ . :
7 A
9 \ E \9\ ~
8 4 8 >/ /é
7 / \ b 7 //
o WZTN /7 N
7 ‘ & \ 6 \ \
5 5 :
\ v/
. 9 /) AN EE c / A\
b D ‘
b \ D N\
: VAN 3 N
N—
1 D’ 1 D’
0 0 o
] /Y Linia gruntu - I Linia gruntu
A, bl
» - N A ,10m \ A 2,10m
Bl B| F W A 2,52 m 2 B|B| F \ A 2,52m
3 VA w = 301m 3 \\ — 3,01 m
) AN X / ) N
1% N
5 \ﬂ e / 5 h
\ /’ =
. N C . | - 1
b 2,44'm 244 m
7
12 11 10 A 8 7 6 5 4 3\2\1 0m 12 11 10 9 7 6 5 4 3\2 1 m
Jednostka: mm
ZX130-7 / ZX130LCN-7
Typ przodu Wysiegnik jednoelementowy Wysiegnik dwuelementowy
Dtugos¢ ramienia 2,10 m
A Maks. wysieg przy kopaniu 7 940 8 300 8770 7 930 8 300 8780
A Maks. wysieg przy kopaniu (na gruncie) 7 800 8170 8 650 7 800 8180 8 660
B Maks. glebokosc kopania 5120 5540 6030 4910 5310 5800
23‘4 I\rfwaks. gtebokosc kopania dla poziomu 4870 5310 5 840 4770 5180 5680
C Maks. wysokos¢ ostrza 8 400 8 600 8930 9100 9 420 9 850
D Maks. wysokos$é podczas wytadunku 5990 6190 6520 6 640 6 960 7 390
D’ Min. wysokos$¢ podczas wytadunku 2490 2070 1610 2920 2 540 2200
E Min. promieri obrotu 2380 2400 2 620 1780 1850 2 040
F Maksymalna gfgbokosé kopania przy 4 450 4750 5220 3980 4330 4810
Scianie pionowej

Bez ucha nakfadki gasienicy
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DANE TECHNICZNE

ZX135US-7

WYMIARY

WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY

M

LEMIESZ (OPCJA)

Jednostka: mm

WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY

Jednostka: mm

ZX135US-7
A Odlegtos¢ miedzy kotami gasienicy 2880
B Dtugos¢ podwozia 3580
*1C Przeswit pod przeciwwaga 830
D Promier obrotu tylnego korca 1490
D’ Dtugosc¢ tylnego korica 1490
E Szerokosc¢ catkowita nadwozia 2480
F  Wysokosc¢ catkowita kabiny 2790
F’ Wysokos¢ catkowita poreczy 2810
F” Wysokos¢ catkowita poreczy (na kabinie) 2870
*1'G Min. przeswit podwozia 410
H Rozstaw gasienic 1990
| Szerokosc ptytek gasienic G 500
J Szerokos¢ podwozia 2490
K Szerokosc¢ catkowita 2 490
*TL Wysokosé gasienic z potréjnymi naktadkami przeciwslizgowymi 790
WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY
M Dtugos¢ catkowita
Z ramieniem 2,10 m 7 370
Z ramieniem 2,52 m 7 370
Z ramieniem 3,01 m 7 400
N Wysokosc¢ catkowita wysiegnika
Z ramieniem 2,10 m 2 780
Z ramieniem 2,52 m 2930
*2 Zramieniem 3,01 m 2 850
WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY
M’ Diugos$¢ catkowita
Z ramieniem 2,10 m 7 330
Z ramieniem 2,52 m 7 310
Z ramieniem 3,01 m 7310
N’ Wysokos¢ catkowita wysiggnika
Z ramieniem 2,10 m 2510
Z ramieniem 2,52 m 2 660
*2 Zramieniem 3,01 m 2 600
O Wysokos$¢ lemiesza 600
P Szerokosc¢ lemiesza 2490
Q Odlegtos¢ miedzy przednim koricem lemiesza a osig obrotu 2430
R Maksymalne uniesienie lemiesza 460
S Maksymalne obnizenie lemiesza 540
T Kat podejscia lemiesza 26°

*1 Bez ucha nakfadki gasienicy
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DANE TECHNICZNE

ZX135US-7

ZAKRESY ROBOGZE

WYSIEGNIK JEDNOELEMENTOWY

WYSIEGNIK DWUELEMENTOWY

m m
11 ‘ 1 3
10 \ E 10 - F
~g_ [

S N ><’/Q§(
7 AN . 7,
. 7 . /T TR

i AN

5 ¢ =) 5 o M
) / ) / \
3 D / i 3 b / \\\
2 2 D —
1 D’ 1 :
:) \ & ia gruntu (1) \ Lini runtu
, - a¥ ] 210m | e | A 2,10m
AP\ 7 zezm 8 ° T N4 —55tm
4 N\ N e 7Z 4 \\ %
° B e j/ ° = -
° 2.44m ° 244 m
o1 109 8/7 6 5 43 2 1 om 21110 9 8 7 6 5 43 2 1 0m

Jednostka: mm

ZX135US-7

Typ przodu Wysiegnik jednoelementowy
Dtugos¢ ramienia 2,10 m
A Maks. wysieg przy kopaniu 8 050 8 380
A Maks. wysieg przy kopaniu (na gruncie) 7 900 8240
B Maks. glebokos¢ kopania 5070 5490
B’ Maks. glebokos¢ kopania dla poziomu 4 840 5970
2,44 m
C Maks. wysokos¢ ostrza 9010 9290
D Maks. wysokos$é podczas wytadunku 6 550 6 830
D’ Min. wysokos$¢ podczas wytadunku 2910 2510
E Min. promieri obrotu 2100 2190
F Mgkgymglna g{epokos’c’ kopania przy 4410 4710
Scianie pionowej

8850

8720

5980

5790

9680

7 230

2130

2540

5170

Wysiegnik dwuelementowy

8000 8370 8850
7 850 8230 8720
4840 5240 5730
4710 5120 5620
9160 9480 9910
6710 7020 7 450
2990 2600 2260
1850 1930 2100
3920 4270 4750

Bez ucha nakfadki gasienicy
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WYDAJNOSC MASZYNY

ZX130-7 / ZX130LCN-7

Uwagi: 1. Wartosci oparto na ISO 10567: 2007.
2. Udzwig nie przekracza 75% obcigzenia powodujacego przewrdcenie maszyny stojacej na
stabilnej, poziomej powierzchni lub 87% petnej wydajnosci hydrauliczne;.
3. Punkt obcigzenia stanowi linig Srodkowa sworznia tgczacego przegubu tyzki na ramieniu.
4. *Oznacza obcigzenie ograniczone przez wydajnos¢ hydrauliczna.
5. 0 m = poziom gruntu.

A: Promien przenoszenia
obcigzenia
B: Wysokos¢ punktu obcigzenia

C: Wydajnos¢ maszyny
Aby uzyska¢ wydajnosé maszyny, nalezy odjac cigzar zainstalowanego osprzetu i szybkoztacza od wydajnosci maszyny.

Aby uzyska¢ wartosci udzwigu, nalezy uzy¢ wartosci ,Warto$¢ dla boku lub 360 stopni” z tabeli i 0djgé ciezar zainstalowanego osprzetu i szybkoztacza.
Opcjonalne funkcje moga wptywac na wydajnosé maszyny.

ZX130-7 Z WYSIEGNIKIEM JEDNOELEMENTOWYM ﬁ Wartos¢ dla przodu (=0 Warto$¢ dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg
Wysokosé Promier przenoszenia obcigzenia X
Przy maks. zas
- punktu T6m 30m 45m 6,0m 75m e g
(el obcigzenia
m B | & 6 | &> | & | 6 x| 6 | BH || 0m
Wysiegnik 4,60 m 45 3970 | *3970 2780 | 2640 | 596
Ramig 2,10 m 3,0 6750 | *6750 | *4730 | 3930 3650 2570 2750 | 2250 | 652
Przeciwwaga 1,5 5460 3710 3560 2480 *2 890 2110 6,71
3000k i
¢ Oé‘:jrft'z;” 5610 | *5610 | 5200 | 3560 | 3490 | 2420 3000 | 2150 | 6,54
1,5 *4880 | *4880 | *8820 | 6430 5250 3520 3480 2410 3480 2410 | 6,00
3,0 77210 | 6550 | *4900 | 3590 ‘4180 | 3180 | 495
Wysiegnik 4,60 m 45 3560 | *3560 | *3330 | 26830 2290 | *2290 | 636
Ramie 2,52 m 3,0 5890 | *5890 | *4340 | 3950 3640 2 560 2280 | 2050 | 690
Przeciwwaga 1,5 *8070 | 6680 | 5320 | 3710 3540 2 460 2410 | 1930 | 7,07
3000 k i
9 Og(fsjt'g)m 6490 | 6360 | 5260 | 3530 | 3450 | 2380 2700 | 1960 | 6,92
1,5 4630 | *4630 | *9100 | 6320 5190 3460 3410 2350 3120 2160 | 6,40
-3,0 8530 | *8530 | *7790 | 6420 5230 3500 3980 2730 | 544
Wysiegnik 4,60 m 6,0 2110 | 2110 | 597
Ramie 3,01 m 45 *3080 | *3080 | *3130 | 2660 1970 | *1970 | 6,88
Przeciwwaga 3,0 4890 | *4890 | *3890 | *3890 | *3440 | 2580 1970 | 1840 | 738
3000 kg 15 7670 | 6830 | *4940 | 3740 3540 2460 | *2230 1750 | *2060 1 740 7,54
Oé‘:jjt'cu’r 7100 | 6360 | 5260 | 3520 | 3430 | 2360 280 | 1750 | 7,39
1,5 4000 | *4090 | *8890 | 6240 5140 3410 3370 2300 2700 | 1900 | 692
30 7150 | *7150 | *8340 | 6290 5140 3420 3400 2330 3370 2310 | 6,04
-45 ‘6030 | *6030 | *3710 | 3570 3700 | 3570 | 450
ZX130LCN-7 Z WYSIEGNIKIEM JEDNOELEMENTOWYM a Wartos¢ dla przodu  [[J=0 Wartosc dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg
Wysokosc Promier przenoszenia obcigzenia :
Przy maks. zasiegu
! punktu 1,5m 3,0m 45m 6,0m 75m
W obcigzenia
m B | &= 6 | & | 6 | & 6 | | 6 | 6 [ G| om
Wysiegnik 4,60 m 45 3970 | *3970 2780 | 2660 | 596
Ramig 2,10 m 30 6750 | *6750 | *4730 3950 3930 2580 *2 750 2270 6,52
Przeciwwaga 15 *5620 | 3730 3840 2500 2890 | 2130 | 6,71
3000 kg 0 (poziom . ) .
i) 5610 5610 | 5770 3590 3770 2430 3250 | 2170 | 654
1,5 4880 | *4880 | *8820 | 6470 5720 3550 3760 2430 3760 2430 | 6,00
3,0 7210 | 6590 | *4900 | 3620 ‘4180 | 3200 | 495
Wysiegnik 4,60 m 45 3560 | *3560 | *3330 | 2640 2290 | *2290 | 636
Ramig 2,52 m 3,0 5890 | *5890 | *4340 | 3970 | *3740 | 2580 2280 | 2070 | 690
Przeciwwaga 15 8070 | 6720 | *5320 | 3730 3820 2480 0410 | 1940 | 7,07
3000 k i
9 Oéfjjt'z)m 6490 | 6400 | 5740 | 3550 | 3730 | 28390 2700 | 1970 | 692
1,5 *4630 | *4630 | *9100 | 6360 5 660 3480 3700 2 360 3290 | 2170 | 6,40
3,0 8530 | *8530 | *7790 | 6460 | *5290 | 3520 4040 | 2750 | 544
Wysiegnik 4,60 m 6,0 2110 | 2110 | 597
Ramie 3,01 m 45 *3080 | *3080 | *3130 | 2680 *1970 | *1970 | 688
Przeciwwaga 3,0 *4890 | *4890 | *3890 | *3890 | *3440 | 2590 *1970 | 1850 | 7,38
3000 kg 15 7670 | 6870 | *4940 | 3760 3830 2480 | *2230 | 1760 | *2080 | 1750 | 7,54
0 {poziom 7100 | 6400 | 5740 | 3540 | 3710 | 2370 00280 | 1760 | 7,39
gruntu)
1,5 4000 | *4900 | *8890 | 6280 5620 3440 3650 2320 2700 | 1920 | 692
3,0 7150 | *7150 | *8340 | 6330 | *5590 | 3440 3680 2340 3620 | 2330 | 6,04
45 ‘6030 | *6030 | *3710 | 3600 3700 | 3590 | 4,50
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ZX130-7 Z WYSIEGNIKIEM DWUELEMENTOWYM & Warto$¢ dla przodu  [[J=0 Wartos¢ dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg

Wysoko$é Promier przenoszenia obcigzenia X
Przy maks. zasiegu
; punktu 1,5m 30m 4,5m 6,0m 7,5m
WY obcigzenia
5 == = = = =
Wysiegnik 7,5 *4 560 *4 560 2,64
dwuelementowy 6,0 ‘4810 | *4810 | *4210 | 4180 3130 | *3130 | 486
Ramie 2,10 m 45 5120 | *5120 | *4310 | *4220 2800 | 2610 | 595
Przeciwwaga 3,0 *10630 | *10630 | *8140 | 7470 | *4820 | *4130 | *3660 | 2590 2730 | 2220 | 6,52
3000kg 1,5 ‘8810 | *8810 | *9170 | *7220 | 5580 | 4090 | 8620 | 2520 0840 | 2070 | 670
Oéfjjt'z)m ‘9060 | *0060 | *9460 | 7050 | *5600 | 3850 | 3520 | 2420 3070 | 2110 | 654
15 13540 | *13540 | 9620 | 6720 | 5400 | 3620 3150 | 2370 | 599
3,0 *17030 | *17030 | 7920 | 6610 | *3720 | 3570 3180 | *3180 | 4,68
Wysiegnik 75 4160 | 4160 3300 | *3300 | 3,50
dwuelementowy 6,0 3840 | *3840 | *3840 | *3840 2530 | *2520 | 537
Ramie 2,52 m 45 *3900 | *3900 | *4030 | *4030 | 3220 | 2640 2300 | *2300 | 6,37
Przeciwwaga 3,0 10600 | *10600 | *7 020 *7 020 *4 500 4120 *3 430 2630 *2 270 2010 6,90
3000 kg 1,5 10620 | *10620 | *9160 | 7240 | *5410 | *4000 | 3610 | 2550 2370 | 1890 | 7,07
Oéffjt'ﬁ)m ‘9260 | *9260 | *9860 | 7140 | 5460 | 3870 | 3520 | 2420 2620 | 1910 | 692
15 12000 | *12000 | 9460 | 6720 | 5410 | 3620 | 3420 | 2330 3080 | 2120 | 641
-3,0 15360 | *15360 | *8840 | 6550 | *4900 | 3500 0680 | *2680 | 5,36
Wysiegnik 75 0640 | 2640 | 4,40
dwuelementowy 6,0 *3 800 *3 300 *2 150 *2 150 5,98
Ramie 3,01 m 4,5 *3 460 *3 460 *3 080 2710 *1 980 *1 980 6,89
Przeciwwaga 3,0 *4 540 *4 540 *4 180 4120 *3 220 2700 *1 960 1800 7,38
3000 kg 1,5 11190 | *11190 | *8800 | *7250 | *4990 | 3990 | *3510 | 2610 | *2250 | 1720 | *2030 | 1700 | 7,55
Oé?fsi)m ~10050 | *10050 | *9260 | 7010 | *5430 | 3920 | *3530 | 2460 %2220 | 1710 | 7,40
15 11130 | *11130 | *9330 | 6750 | 5480 | 3680 | 3430 | 2330 2590 | 1860 | 6,93
-3,0 14190 | *14190 | *9410 | 6560 | 5250 | 3470 | *2560 | 2290 0400 | 2270 | 6,05
45 *11670 | *11670 | *5300 | *5300 4940 | *4940 | 3,13
ZX130LCN-7 Z WYSIEGNIKIEM DWUELEMENTOWYM & Warto$¢ dla przodu  [LJr0 Wartos¢ dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg
56 Promier przenoszenia obcigzenia
Wysehese romien pre! Gl geen Przy maks. zasiegu
; punktu 1,5m 30m 45m 6,0m 7,5m
Vit obcigzenia
5 == = = = =
Wysiegnik 75 4560 | *4560 | 2,64
dwuelementowy 6,0 4810 | *4810 | *4210 | 4200 3130 | *3130 | 4,86
Ramie 2,10 m 45 5120 | *5120 | *4310 | 4240 2800 | 2630 | 595
Przeciwwaga 3,0 “10630 | *10630 | *8140 7 500 *4 820 4150 *3 660 2610 *2 730 2230 6,52
3 000kg 15 ‘8810 | *8810 | *9170 | 7260 | *5800 | 4120 | 3890 | 2530 2840 | 2000 | 6,70
03?5;'8;“ ‘9060 | *0060 | *9460 | 7090 | 5940 | 3870 | 3800 | 2430 3150 | 2130 | 6,54
15 13540 | *13540 | 9620 | 6770 | 5890 | 3640 3150 | 2390 | 599
3,0 *17030 | *17030 | 7920 | 6650 | *3720 | 3590 3180 | *3180 | 4,68
Wysiegnik 75 4160 | 4160 3300 | *3300 | 3,50
dwuelementowy 6,0 *3 840 *3 840 *3 840 *3 840 *2 520 *2 520 5,37
Ramie 2,52 m 45 *3900 | *3900 | *4030 | *4030 | 3220 | 2650 2300 | *2300 | 6,37
Przeciwwaga 3,0 “10600 | *10600 | *7 020 *7 020 *4 500 4140 *3 430 *2 650 *2 270 2030 6,90
3 000kg 1,5 10620 | *10620 | *9160 | 7260 | *5410 | *4000 | *3720 | 2560 2370 | 1900 | 7,07
Oéf:’rft'i)m 9260 | *9260 | *9360 | 7180 | *5900 | 3890 | 3810 | 2440 2620 | 1930 | 692
15 12000 | *12090 | 9460 | 6760 | 5870 | 3640 | 3710 | 2340 3080 | 2130 | 641
-3,0 15360 | *15360 | *8840 | 6590 | *4900 | 3520 2680 | 2680 | 536
Wysiegnik 75 0640 | 2640 | 4,40
dwuelementowy 6,0 *3 300 *3 300 *2 150 *2 150 5,98
Ramie 3,01 m 45 *3460 | *3460 | *3080 | 2730 1980 | *1980 | 6,89
Przeciwwaga 3,0 *4 540 *4 540 *4 180 4130 *3 220 2710 *1 960 1820 7,38
3000 kg 1,5 11190 | *11190 | *8800 | 7290 | *4990 | 4000 | *3510 | 2620 | *2250 | 1730 | *2030 | 1710 | 7,55
Oéffrft'i)m ~10050 | *10050 | *9260 | 7050 | 5840 | 3940 | *3780 | 2480 2200 | 1720 | 7,40
15 11130 | *11130 | *9330 | 6790 | *5870 | 3700 | 3710 | 2340 2590 | 1880 | 6,93
-3,0 14190 | *14190 | *9410 | 6610 | *5660 | 3500 | *2560 | 2310 0400 | 2290 | 6,05
45 *11670 | *11670 | *5300 | *5300 4940 | *4940 | 3,13
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WYDAJNOSC MASZYNY

ZX135US-7

Uwagi: 1. Wartosci oparto na ISO 10567: 2007.
2. Udzwig nie przekracza 75% obcigzenia powodujacego przewrdcenie maszyny stojacej na
stabilnej, poziomej powierzchni lub 87% petnej wydajnosci hydrauliczne;.
3. Punkt obcigzenia stanowi linig Srodkowa sworznia tgczacego przegubu tyzki na ramieniu.
4. *Oznacza obcigzenie ograniczone przez wydajnos¢ hydrauliczna.
5. 0 m = poziom gruntu.

A: Promien przenoszenia
obcigzenia
B: Wysokos¢ punktu obcigzenia

C: Wydajno$¢ maszyny
Aby uzyska¢ wydajnosé maszyny, nalezy odjac cigzar zainstalowanego osprzetu i szybkoztacza od wydajnosci maszyny.

Aby uzyska¢ wartosci udzwigu, nalezy uzy¢ wartosci ,Warto$¢ dla boku lub 360 stopni” z tabeli i 0djgé ciezar zainstalowanego osprzetu i szybkoztacza.
Opcjonalne funkcje moga wptywac na wydajnosé maszyny.

ZX135US-7 Z WYSIEGNIKIEM JEDNOELEMENTOWYM ﬁ Wartos¢ dla przodu (=0 Warto$¢ dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg
Wysokosé Promier przenoszenia obcigzenia X
Warunki punktu 15m 30m 45m 60m 75m Fas S s
obcigzenia
B B |~ | 6 | = | 86 | = | 6 [ 6 | 6| |,
Wysiegnik 4,60 m 6,0 *4130 | 3640 2970 | *2970 | 5,01
Ramig 2,10 m 45 5020 | *5020 | *4290 | 3580 | *3120 | 2240 2700 | 2200 | 6,07
Przeciwwaga 3,0 7460 | 6270 | *5060 | 3390 3280 2190 670 | 1870 | 6,62
3550kg 15 4890 3160 3180 2100 2 650 1750 6,79
0 {poziom 5200 | *5290 | 4730 | 3010 | 3110 | 2040 2710 1790 | 661
gruntu)
1,5 4990 | *4990 | *8590 | 5470 4690 2980 3100 2030 3070 2010 | 6,05
3,0 6630 | 5600 | *4550 | 3060 3790 | 2690 | 4,98
Wysiegnik 4,60 m 6,0 3640 | *3640 2400 | *2400 | 550
Ramig 2,52 m 4,5 *3 900 *3 900 *3 880 3 620 3350 2 260 *2 230 1970 6,48
Przeciwwaga 3,0 6570 | 6430 | *4690 | 3410 3270 2190 2220 | 1700 | 6,99
3550 kg 15 6760 | 5680 4900 3160 3160 2080 *2 340 1 590 7,15
0 {poziom 6100 | 5380 | 4700 | 2980 | 3070 | 2000 2470 | 1610 | 698
gruntu)
1,5 4690 | *4690 | *9000 | 5360 4620 2910 3040 1970 2750 1790 | 646
3,0 8580 | *8580 | 7340 | 5470 4670 2 960 3530 2200 | 547
Wysiegnik 4,60 m 6,0 3110 | *3110 | *2330 | 2290 2060 | 2060 | 610
Ramie 3,01 m 45 *3400 | *3400 | *3320 | 2290 *1920 | 1740 | 6,99
Przeciwwaga 3,0 *5230 | *5230 | *4240 | 3470 3290 2200 *1920 | 1510 | 747
3550 kg 15 8340 | 5830 4940 3190 3160 2080 2240 1460 | *2010 | 1420 | 7,62
0 (poziom 6600 | 5370 | 4690 | 2970 | 3050 | 1970 2220 | 1440 | 7.46
gruntu)
15 4110 | *4110 | *8590 | 5270 4580 2870 2990 1920 2430 1570 | 6,97
30 7170 | *7170 | *8030 | 5330 4590 2870 3020 1950 2980 1920 | 6,07
45 *5200 | *5290 | *3190 | 3040 *3180 | 3030 | 451
ZX135US-7 Z WYSIEGNIKIEM DWUELEMENTOWYM E] Warto$¢ dla przodu  [[J=0 Wartos¢ dla boku lub 360 stopni Jednostka: kg
Wysoko$é Promier przenoszenia obcigzenia :
Przy maks. zasiegu
Warunki Uiy 1.5m 30m 45m 6,0m 75m
obcigzenia
m = N T = Y o T = = N « I == O O = O R =S
Wysiegnik 75 4410 | *4410 | 2,86
dwuelementowy 6,0 4780 | *4780 | *4280 | 3690 3110 | 3030 | 499
Ramig 2,10 m 45 5150 | *5150 | *4370 | 3770 | *3130 | 2220 2790 | 2180 | 6,05
Przeciwwaga 3,0 *10980 | *10980 | *8560 | 6700 | *4940 | 3660 3340 2230 2740 | 1840 | 6,60
3550 kg 15 7180 | *7180 | *9360 | 6390 5110 3550 3260 2150 2640 1720 | 6,77
Oéffjt":)m 8830 | *8830 | *9700 | 6070 | 5100 | 3300 | 3150 | 2050 2710 | 1760 | 659
1,5 *13340 | *13340 | 9870 5770 4850 3080 3100 2000 3080 1990 | 6,03
3,0 *16930 | *16930 | *7970 | 5670 | *3700 | 3040 3320 | 2930 | 463
Wysiegnik 75 4270 | *4270 *3230 | "3230 | 3,68
dwuelementowy 6,0 3880 | 3750 2510 | 2510 | 549
Ramig 2,52 m 45 3890 | *3890 | *4090 | 3790 | *3300 | 2290 2300 | 1950 | 647
Przeciwwaga 3,0 7380 | 6710 | *4610 | 3670 3360 2270 2270 | 1670 | 698
3550 kg 15 *11640 | *11640 | *9300 | *6400 | 5090 3600 3290 2180 370 | 1560 | 7,14
Oéfuojt'i)m 8880 | *8880 | *9590 | 6150 | 5120 | 3320 | 3160 | 2050 2460 | 1580 | 697
1,5 *11850 | *11850 | 9730 5750 4860 3090 3050 1960 2750 1760 | 6,45
3,0 *14820 | *14820 | *8990 | 5610 4730 2970 2700 | 2320 | 536
Wysiegnik 75 2730 | 2730 2600 | 2600 | 456
dwuelementowy 6,0 *3 300 *3 300 *2 420 2280 *2 140 *2 140 6,10
Ramig 3,01 m 45 *3480 | *3480 | *3110 | 2370 *1980 | 1710 | 699
Przeciwwaga 3,0 4 740 *4 740 *4 270 3700 3270 2350 *1 960 1490 7,47
3550 kg 15 *11020 | *11020 | *9120 | 6450 5060 3520 3280 2250 2230 1440 | *2030 | 1390 | 7,62
Oéflfrft'a)m 9370 | *9370 | 9500 | 6300 | 4950 | 3370 | 3200 | 2100 2210 | 1400 | 7,46
15 *10840 | *10840 | *9580 | 5780 4920 3130 3060 1960 2420 1540 | 697
3,0 *13830 | *13830 | *9640 | 5610 4700 2940 | *2600 | 1920 2380 | 1900 | 607
45 6650 | *6650 | 2,50

34|



WYPOSAZENIE

7X130-7/ ZX130-7/
SILNIK Zx130L0N, 2X135US7 KABINA Zx130LCNy 2X135US7

Urzadzenie do dodatkowej obrobki Kabina stalowa z wygtuszeniem dzwigkdw na kazde

[ ]
warunki pogodowe

Podwajne filtry odswiezacza powietrza
Alternator 60 A
System automatycznej pracy na biegu jafowym

Automatyczna klimatyzacja

Dzwignia funkcji dodatkowych (wspomaganie miota)

i i i ®
Sterowanie automatycznym wylaczaniem Zintegrowane radio DAB+ i Bluetooth

Regulacja wysokosci konsoli

Automatyczny napinacz paska

Automatyczna blokada dzwigni sterowania

Kabina CRES VI (konstrukcja z centralnie
wzmocniong struktura)

Kabina z szybami klasy P5A i wycieraczka dachowa

Uchwyt na napoje z funkcjami chtodzenia
i podgrzewania

Whkiad filtra oleju silnikowego

Gtowny filtr paliwa typu kasetowego

System podgrzewania paliwa
ConSite OIL (czujnik)*

Suchy filtr powietrza z zaworem odprowadzania
(ze wskaznikiem czujnika zapchania filtra powietrza)

Elektryczny podwajny klakson

Odporna na kurz siatka wewnegtrzna
Sterowanie trybem ECO/PWR
Elektryczna pompa doprowadzania paliwa

Awaryjny wytgcznik silnika

Wyposazenie w zbrojone, przyciemniane (kolor zielony)
szyby
Mtotek wyjscia ewakuacyjnego

Ztaczka spustowa oleju silnikowego

Zbiornik wyréwnawczy Dywanik

Ostfona wentylatora Podpdrka na stopy

Chtodnica paliwa Spryskiwacz przedniej szyby (2 punkty)

Filtr wstepny paliwa z separatorem wody Schowek

®© 00 00 06 66 o606 ¢ O © o 0 o0 O o0 o

Silnik montowany na poduszkach amortyzujgcych Zestaw gtosSnomowigcy

Bezobstugowy wstepny filtr powietrza Schowek regulowany (chtodzony/podgrzewany)

Separator oleju Naprzemienna wycieraczka szyby przedniej

[ AN SNeRN NN NN BN BN B AN AN NN NI BN NNONN BN BN BN NN NN BN J
(AN BNeRN NN NN BN BN B NN AN NN NI BN NNONN BN BN NN NN NN BN J

Chtodnica, chtodnica oleju i chtodnica posrednia Podswietlona stacyjka

Laminowane, okragte okno szklane

UKLAD HYDRAULICZNY Kabinowe $wiatfo LED
Wieszak

Automatyczne zwigkszanie mocy [ ] [ ] - -
- — Przednia ostona OPG, poziom Il (ISO 10262:1998)
ConSite OIL (czujnik)* [ ] [ - -
- " Gdrna ostona OPG, poziom | (ISO 10262:1998)
Zawor kontrolny z gféwnym zaworem przelewowym [} [} - -
- - Gdrna ostona OPG, poziom Il (ISO 10262:1998)
Dodatkowe gniazdo na zawor kontrolny ° [} —
- - Dzwignia blokady osprzetu
Filtr drobnoczasteczkowy przeptywu paliwa [ ] [} - -
. — . - Gniazdo elektryczne 12 Vi 24 V
Wskaznik czujnika zapchania filtru przeptywu paliwa (¢] (¢] - - -
. . : Przycisk biegu jatowego
Zawor odcinajgcy na wypadek przerwania przewodu ° °
sitownika ramienia Ostona przeciwdeszczowa (bez przedniej ostony OPG)
Zawor odcinajacy na wypadek przerwania przewodu ° ° Tylna potka
sifownika wysiegnika Zwijany pas bezpieczenstwa
Filtr wstepny d d Kabina zgodna z ROPS (ISO12117-2:2008)
Maksymalna moc d ° Gumowa antena radiowa
Filtr zasysania ° ° Fotel: podgrzewany, amortyzowany pneumatycznie
Zmienny zawor nadmiarowy miota i szczgk L4 ® Regulacja czesci fotela: oparcie, podtokietnik,
Przefgcznik wyboru trybu pracy ) ) wysokos¢ i kat, przesuwanie do przodu i do tytu

Przypomnienie o pasie bezpieczeristwa

Kroétkie dZzwignie kontrolowane przy pomocy ruchu
nadgarstkow

Uchwyt na smartfona

Roleta przeciwstoneczna (wielofunkcyjna do okna
przedniego lub okna bocznego i tylnego)

Przezroczysty dach z przesuwang zastong
Zrédio zasilania USB 5 V
Wycieraczka zapewniajgca szeroki widok

Mozliwos$¢ otwarcia okna przedniego, u gory,
u dotu i po lewej stronie
2 glodniki

4 elastyczne taczenia wypetnione ptynem

[ 2N B NI BN BN B JoRNN BN BN IS EEN NN BN BN BN AN AN BN BN NNONN NEeNNN NN NNONN NN BN NN BN AN NN BN NI RIS BEN BN NI BENCHEN BN BN AN NNONN ]
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8-calowy monitor

* Czujnik monitorujacy olej silnikowy i olej hydrauliczny.
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@ : Wyposazenie standardowe O : Wyposazenie opcjonalne — : Nie dotyczy

SYSTEM MONITORA oS! 2x135US7 PODWOZIE S ZX135US-7
Alarmy: Przykrecane koto napgdowe [ ] [ ]
przegrzanie, ostrzezenie silnika, cisnienie oleju Lemiesz 2 490 mm, 2 690 mm o/- o
siInikowggq, alternatonlminimalny poziom pgliwa, [ ] [} Napinacz gasienic typu smarowego ° °
zapchanie filtra hydraulicznego, zapchanie filtra
powietrza, tryb pracy, przecigzenie itp. Wzmocnione ogniwa gasienic z uszczelnieniem sworzni [ ] [ ]
Alarmy dzwigkowe: ° ° Plytka: naktadka ostonowa 500 mm o o
przegrzanie, cisnienie oleju silnikowego, przecigzenie itp. Plytka: potréjna naktadka przeciwslizgowa 500 mm [ ] [ ]
Wyswietlacz metryczny: ° ° Plytka: potréjna nakladka przeciwsglizgowa 600, 700 mm e} e}
Itemperaltura ;Nody, godzina, zuzycie paliwa, zegar itp. Otwor do holowania lekkich obiektow ° °
t?;t? ;\;giyi?gr?altyczny tryb jatowy, pod$wietlenie, [ ] [ ] Ostona ramy podwozia ° °
widok z tylnej kamery, warunki pracy itp. Oznaczenie kierunku jazdy na ramie gasienicy [ ] [ ]
Wybdr 35 jezykow [ J [} Ostony silnika do jazdy [} [}
Hamulec postojowy [} [ ]
S 1 osfona gasienicy (kazda strona) [} [}
Dodatkowa lampa LED na wysiegniku z ostong O O 2 oslony gasienioy (kazda strona) 5 5
Dodatkowe przednie lampy LED na dachu kabiny (¢] (¢] 4 wsporniki do przywiazywania ° °
Dodatkowa tylna lampa LED na dachu kabiny O O
Lampy LED dla kamery (kamera boczna i tylna) (¢] (¢]
2 lampy robocze LED [} [ Zdalne smarowanie koricéwki ramienia [ J [}
QOdlewane ztacze A tyzki [} [ J
Scentralizowany system smarowania [ ] [ ]
; ® ; Uszczelnienia przeciwpytowe sworzni tyzki. [ ] [}
VAv?éngnm%Ie (system kamer z 270-stopniowym ° ° Sworzer 2 Konierzem Py Py
2 akumulatory 74 Ah ° ° Tuleja HN hd b
Wylacznik akumulatora ° ° Wzmocnienie dolnego ramienia O O
Gorna porecz na kabinie Py Py Wzmocniony tacznik B tyzki O O
Gérma porecz ° ° Wzmocniona podktadka z tworzywa sztucznego [} [}
Przeciwwaga 3 000 kg [} - tacznik B tyzki STD b bt
Przeciwwaga 3 550 kg — ° Warstwa termalna WC (weglik wolframu) [ ] [ J
Elekiryczna pompa tankowgnig lpaliwa 2 funkdia o o Spawane zigcze A tyzki ze spawanym hakiem o o
automatycznego zatrzymania i filtrem
Wskaznik poziomu oleju hydraulicznego b e Akcesoria dia przetacznika 2 predkosci o o
Zamykana nakretka tankowania paliwa [ ] [ ] Dodatkowa pompa lub zawér PTO o o
Zamykane osfony urzgdzenia [ ] [ ] Przewody wspomagania o o
Zamykana skrzynka narzedziowa [ ] [ ] Przewody miota i szczek ° °
Porecz platformy ® ® Akumulator uktadu pilotowego ° °
Lusterko wsteczne (prawe i lewe) [} [}
Hamulec postojowy obrotnicy [ [ ] ConSite o o
Osfona hd hd System Global e-Service [ ] [}
Poktadowy sterownik informacyjny [ ] [
Standardowy zestaw narzedzi [ ] [ ]

Wyposazenie standardowe i opcjonalne moze rézni¢ sie w zaleznosci od kraju zakupu — wiecej informacji mozna uzyskac u lokalnego dealera Hitachi.
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